' Welact 6 Rotativo - Linea
- Plastica

Estos actuadores estan disponibles en 12 y 24 voltios.

Desde 50 a 1000 RPM

Cupla desde 50 a 165 kgem.

Familia W6H con retroalimentcion electrénica de posicion con
Encoder de efecto Hall Ay B

Familia WR6EH con deteccion de finales de carrera por Efecto Hall.

-_—

General

Funcionamiento: Estos actuadores pueden funcionar en ambos sentidos de giro, con distintos anclajes, para usos
intermitentes.
Tienen la posibilidad de retroalimentacion electronica digital con un encoder de Efecto Hall Ay B.
Con la familia WR6EH puede detectar finales de carrera por efecto Hall.
Aplicaciones: 1) Rotacion de ejes en maquinas agricolas y maquinas varias.
2) Control de valvulas tipo butterfly
3) Apertura y cierre de clapetas.

4) Ajustar posicion de dosificadores.



Caracteristicas

Caracteristicas:

1) Disponible en 12 y 24 VCC
2) Proteccion de embrague interno contra sobrecargas.

3) Familia WR6H con retroalimentacion electronica

5) Protegido contra la intemperie.

)
)
)
4) Dos diametros de ejes de salida.
)
6) Facil de Instalar.

Especificaciones Generales:

Voltaje: 12/24 VDC motor con imanes permanentes.
Proteccion contra el medio ambiente: IPX4 e IP 68.
Disefio y Construccion: Robusta , Elegante y Confiable.
Color: Negro RAL 9005.

Opciones de Electronica: Ver Solapa Adjunta a tal fin.
Tomas externas: Acero con proteccion de Zincado Blanco.
Nivel Sonoro: 44 dB Maximo (sin carga).

Temperatura de Trabajo: -5°C-45°C

Toma trasera a 0° y 90°

Largo de Cables: 400 mm.

Duty Cycle: 10% On time, 2 minutos continuo y 20 min detenidos a maxima carga.

Medida de la Caja de Embalaje: Largo: 590mm, Ancho: 170mm, Alto: 95mm.



Codificacion

Codificacion de los Actuadores WelactRot 6 y WelactRot 600

Marca de Actuadores
W = Welact
Tipo de Actuador
R = Rotativo
Familia de Actuadores
LINEA COLOR NEGRO

6 -6 PLCS-6 PLCC -6H -6 EH-6RS8
600 - 600RE420 -600RS 420

Tipo de Sensado
EH = Interruptor de limite de detecion de Efecto Hall

H = Encoder EF Hall Ay B
PLC = Coneccién Remota (Seco o Comunicacion)
RS = Salida Reed Switch
Hc = Corte por Pulso
Hi = Cuenta Pulso Inferior
OT = One Touch
FCP = Finales Control Potencia
Voltaje
12=12Vcc
24 =24Vcc
Cupla Maxima.

120 = 120 Kg.cm

RPM

80 =80 Rpm
Angulo de perforacion del perno enganche
0=0°
90 = 90°
OH = 0°Con Horquilla
90H = 90° Con Horquilla
C = Perno Cortado
Disefion eje de salida

M = Didmetro del Eje 12,7 mmy
perforacion para espina de 5 mm

Sist de Comunicacion

RF = Comunicacién RF.

BT = Comunicacion Bluetooth

WiFi = Comunicacion WiFi.

EAP= Entrada Auxiliar Positivo

EAN= Entrada Auxiliar Negativo

Especial

% Consultar las distintas opciones

Grado de Proteccion IP68

Perno a 0° Estandar]




Perno a 90°

Sin Perno

- 123
Familia
W6 ROT
Cupla [Kg cm) Voltaje RPM FAMILIA Peso del Equipo [Kg]
120 12 20 WR6-12-120-20-0-M-S-0 1,756
120 24 20 WR6-24-120-20-0-M-S-0 1,756




Planos

Plano Dimensional del WelactRot 6 y WelactRot 600
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Conexion Eléctrica WelactRot 6FH

Celeste o Negro (-) Longitud: 25 cm

== 2

3 Siceidnine
Marron o Rojo (+) ~ : eccion mm

Longmua: su cm 5
Cable Blindado 3 X 0,12 mm’

Conexiones Efecto Hall AB
( salida NPN) IZ

Marron (+5 a + 24 Max)

Blanco (GND)

g Verde (Hall A)

Naranja (Hall B)

1 Revolucién del Eje | 37 Pulsos del Encoder




Conexion Eléctrica WelactRot 600 SALIDA 10 K Ohm

Motor (+)

Longitud 25 cm. 12V 0 24V Movimiento del Actuador

3 2
Seccione2b mn - Voltaje Directo : Actuador Extiende
[ - Voltaje Inverso : Actuador Retrae
Motor (-)

-
Sefial Potenciométrica ?’ -

de0a10KQ

Marron - (+) 24V
Azul : Sefial

Verde : GND | o)

Longitud: 90 cm

Seccién : 0,75 mm?

Conexion WelactRot 600 con Salida de 4 a 20 mA

Motor (+)

Longitud: 25 cm. 12V 0 24V

Seccién : 2.6 mm2
Ny
Motor (»)\‘

Sefial del Convertidor
de Tension a Corriente

Marron - (+) 24V
Azul : Sefial
Verde : GND

Longitud: 90 cm

Seccién : 0,75 mm?

Graficos
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Grafico EFECTO HALL AB
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Grafico EFECTO HALL A

HALL A SIGNAL OUTPUT
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Grafico EFECTO HALL B

HALL B SIGNAL OUTPUT
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